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悬停回转试飞方法在直升机超短波天线
方向图测试中的应用

尹建峰，唐彩虹，孟超
（中国飞行试验研究院，西安７１００８９）

摘要：借鉴飞机天线方向图地面自由空间测试场测试方法，利用直升机空中悬停特性进行天线方
向图测试，以达到节省试飞架次的目的。分析了如何进行直升机悬停位置的选择以及直升机到测试
点的距离和垂直高度的计算，总结了直升机超短波天线方向图测试中的定点悬停试飞驾驶技术。该
试验方法在飞行试验中得到了验证，与传统试飞方法进行对比，工作效率提高２倍。
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１ 引言
机载超短波天线在直升机上安装后，其安装位

置、总体布局对超短波电台的通信性能产生重要影
响，因此需要对天线的辐射特性有明确的了解，而天
线方向图则是衡量天线辐射特性最直观明晰的方
法［１］。

在直升机设计、制造过程中，采用缩比模型试验
的方法进行天线方向图测试［２ － ３］，测试精度总要受
到缩比模型的精度、地面反射、周围物体反射等方面

的影响。因此，对直升机机载天线进行飞行试验，以
测试其方向图就显得更加重要。

固定翼飞机普遍使用梅花瓣或多边形试飞方法
在等场强区域试飞［４］，直升机也可以使用该方法，但
是由于直升机飞行速度慢、留空时间短，试飞的效率
就会很低。

本文利用直升机独特的低空悬停性能，并借鉴
地面自由空间测试场测试方法，提出采用悬停回转
的方法进行天线方向图试飞测试。文中探讨了直升
机最小悬停距离和高度的计算方法，并进行了悬停
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位置的测量与分析，实现了直升机天线方向图的准
确测试，同时在试飞过程中总结了试飞员驾驶技术
及机组配合的要点。

２ 直升机最小悬停距离和高度计算
图１为自由空间测试场示意图。

图１ 自由空间测试场
Ｆｉｇ．１ Ｆｒｅｅ ｓｐａｃｅ ｔｅｓｔ ｆｉｅｌｄ

辅助天线与被测天线之间的最小距离（Ｒｍｉｎ）应
满足［５］

Ｒｍｉｎ≥Ｋ Ｄ２１ ／λ，Ｄ２≤０ ．４Ｄ１ （１）
式中，Ｄ１为装有被测试天线的机体的最大线性尺
寸；Ｄ２为辅助天线的最大线性尺寸；λ为测试时天
线工作的最小波长；Ｋ为任选的常数，Ｋ值越大测
试精度越高，也就是说距离越远精度越高。

取Ｄ１ ＝ １５ ｍ，λ＝ ０．１ ｍ，Ｋ ＝ ３，计算结果Ｒｍｉｎ
＝ ６ ．７５ ｋｍ；取Ｄ１ ＝ １５ ｍ，λ＝ ０．１ ｍ，Ｋ ＝ ２，计算结果
Ｒｍｉｎ ＝ ４ ．５ ｋｍ，所以载机活动范围可以选择距离测
试系统４ ～ ６ ｋｍ。

选择好了位置，下一步选择悬停高度。因为直
升机悬停高度不能太高，悬停高度受升限限制，而且
高度越高操纵难度越大；此外，高高度悬停所需发动
机功率大。然而，对于机载水平天线方向图测试，必
须消除地面反射影响，所以被测天线的相位中心距
地面的高度应为

ｈ≥λＲｍｉｎ ／ ２Ｄ２ （２）
取Ｄ２ ＝ ２ ｍ，Ｒｍｉｎ ＝ ４ ｋｍ，则ｈ≥１００ ｍ，直升机

悬停高度不能低于１００ ｍ。从式中可以看出Ｒｍｉｎ越
大，要求悬停高度越高。

根据理论计算，我们初步选择确定：悬停高度为
１００ ～ １５０ ｍ，距测试系统距离为４ ～ ５ ｋｍ。

从以上计算中可以看出，直升机的尺寸和实验
频率的波长决定直升机距测试系统的最小距离，该
距离又决定直升机悬停高度，悬停高度又受限于直

升机的性能和驾驶员的技术。

３ 悬停位置的测量与分析
我们已经初步选择好悬停位置与高度，但是否

可行，需要进一步分析。
在空中测试天线方向图，要选择合适的空域，要

求场强值变化平稳（± １ ｄＢ）。使用梅花瓣或多边形
试飞，要选择等场强区。

自由空间，场强Ｅ随距离Ｓ变化趋势见图２
（５ ０００ ｍ高度）。从图中可以看出在近距离区域场
强变化剧烈，在１５０ ～ ２００ ｋｍ区域场强变化平坦，为
等场强区域［５］。

图２ 场强随距离变化趋势
Ｆｉｇ．２ Ｖａｒｉａｔｉｏｎ ｔｒｅｎｄ ｏｆ ｆｉｅｌｄ ｉｎｔｅｎｓｉｔｙ ｗｉｔｈ ｄｉｓｔａｎｃｅ

经多次测量，直升机１００ ｍ高度出航与归航过
程中，２５ ～ ３０ ｋｍ之间信号场强变化较为平坦
（０ ．５ ｄＢ），１２ ～ ２０ ｋｍ之间信号场强变化较为平坦
（２ ｄＢ左右），４ ～ ６ ｋｍ之间信号场强变化为５ ｄＢ。１２
～ ３０ ｋｍ之间，可以看出在中远距离处，信号变化较
为平坦，但是从前面的分析可知，由于载机距离测试
系统距离远，必须抬高直升机高度，从而超出了悬停
高度，只能选择梅花瓣飞行方法。

因此，选择距离测试系统４ ～ ６ ｋｍ处悬停，但是
考虑到场强变化趋势较大，只能要求试飞员定点悬
停，要求驾驶员寻找一明显地标点，确保直升机悬停
位置误差不能超过２００ ｍ。

最终确定选择距离本场测试系统４ ～ ５ ｋｍ处、
１００ ～ １３０ ｍ高度悬停，活动范围不超过１００ ｍ。

为满足上述要求可以按照以下条件进行：
（１）选择一合适地标点，试飞员对其标定并存储；
（２）空中气流变化较小，直升机不漂移，容易保

持位置；
（３）环境温度较低，发动机容易散热；
（４）悬停位置下方及增速脱离的方向不应有铁

塔、高压线等高大障碍物。
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４ 悬停回转试飞与梅花瓣试飞对比
梅花瓣试飞过程中，按照１０°划分，相当于试飞员

需要做１８个“８”字盘旋，并且需要对准固定点，试飞
员反映操作非常困难，整个架次不能完成一个完整的
方向图，最终只能取到２４个方位上的测试数据。

将试飞方法改为悬停回转后，试飞员操纵飞机在
一个方位保持后，向地面报悬停方位并发射载波。在
一个架次每悬停１８个角度后，试飞员驾驶直升机脱
离试验点，在指定空域盘旋，这样一方面可以降低发
动机和减速器滑油温度，另一方面试飞员可以休息。
这种飞行方式一个架次可以取到顺时针３６个点、逆
时针３６个点，即完成两个完整的方向图数据，工作效
率较梅花瓣方式提高２倍。如果选择寒冷的冬天，发
动机散热时间减少，工作效率则可以提高４倍。

同时，空勤机组配合操纵、报告方位、发射载波
的方法，得到大量的实时数据，使事后数据处理工作
量大幅降低，从而提高了工作效率。

５ 直升机天线方向图试飞驾驶技术
根据前面对于直升机超短波电台天线方向图试

飞对于位置及高度的要求，试飞员通过空中勘察，对
比选取在机场跑道附近，距离布置场强仪或频谱仪
连接高增益定向天线的实验阵地５ ｋｍ的位置进行试
验。新的天线方向图根据前文所述主要是操纵直升
机进行地效外悬停，这个试飞动作主要的难点在于
以下几方面。

（１）悬停高度、位置要求精确。直升机悬停主要
依靠试飞员目视判断地面参照物的相关位置改变情
况，辅助参考机上指示。高高度悬停距离地面参照
物远，判断相关位置改变较迟缓。在实际大气中，悬
停所需功率受风等扰动因素影响会有所变化，所以，
保持高度需要不断调整总距。

（２）试验要求直升机每间隔１０°航向进行一次载
波发射，在对于航向不够安定的直升机操纵比较
困难。

（３）直升机高高度悬停，所需功率大，发动机滑
油及Ｔ４５温度会比较高，如何控制在发动机不超温
情况下完成任务是个需要解决的问题。

（４）机上一部电台需按照要求发射载波，另一部
电台向地面试验阵地报告当前航向同时保持塔台的
联系，这对机组协同配合水平要求高，是项目试飞中
的难点。

为此，试飞员应进行如下有针对性的准备。
（１）在平常试飞中有意识地增加一些高高度悬

停动作，使试飞员适应高高度悬停动作。
（２）根据试飞内容，选择基本驾驶技术好、对直

升机控制能力强的试飞员承担。
（３）对于空中直升机位置变化及高度变化能及

早判断及早修正，对于航向控制要求平稳准确。
（４）由于直升机空气动力学的特点，周期变距

杆、总距、脚蹬３项操纵相互耦合，试飞员应清楚掌
握这一点。对于发动机温度，应由不参与操纵的试
飞员密切关注，如果出现接近黄区，应及时提醒改变
飞行状态，减小发动机功率。

（５）对于机组配合，主操纵试飞员负责控制直升
机状态（高度、位置、航向）并按要求航向每变化１０°
发射一次载波，不参与操纵的试飞员需向试验阵地
报告发射载波时直升机的航向，同时密切关注发动
机的工作情况，并同塔台保持联络。

（６）每进行１８个方向载波发射后，直升机应脱
离悬停到空域以经济速度飞行２０ ｍｉｎ，期间发动机
散热，试飞员也可调整休息。

６ 天线方向图试飞方法与结果
在机场架设高增益天线，载机距离场强测试点

４ ～ ５ ｋｍ，在１１０ ｍ高度上悬停，顺时针／逆时针水平
旋转，航向每变化１０°，载机电台发射一次载波信号，
地面频谱仪测试接收场强，根据测试数据，绘制天线
方向图。图３为某个频点天线方向图测试结果。

图３ 天线方向图测试结果
Ｆｉｇ．３ Ｍｅａｓｕｒｅｄ ａｎｔｅｎｎａ ｐａｔｔｅｒｎ

地面试验中，天线厂家采用部件试验方法，模拟
该直升机的某个部件，将天线固定在该部件对应的
位置上，测得天线方向图圆度非常好，测量值之间相
差１ ～ ２ ｄＢ。天线在直升机体安装后，在视觉上没
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有任何遮挡。但实际试飞结果表明，天线方向图在
直升机机尾方向信号衰减严重。该结果很好地解释
了通信距离试飞中直升机背台方向最大通信距离短
的现象（背台与向台通信距离相差十多公里）。

７ 结束语
本文利用直升机独特的低空悬停特性，探讨了

直升机天线方向图试飞的新方法。在对该方法的技
术难点进行分析的基础上，解决了直升机悬停高度、
距离的选择问题，在试飞过程中摸索并掌握了一套
适用于该试飞方法的驾驶技术。该试飞方法与传统
的梅花瓣试飞方法相比具有更高的工作效率。悬停
回转试飞方法适用于新一代直升机天线方向图的试
飞和测试。
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